ke

Optimiser le rendement d’un
propulseur electromagnethue

maquette, essai
LT II/ ETUDE THEORIQUE
R \1 modele de simulation
' 111/ OPTIMISATION

\Y g mise en évidence de la
synchronisation



CHAINE D’ENERGIE

projectile

K
pont de ° l v v \
250V diodes \ L

— C

Alternatif === ~ Continu " = Stockage  Energie Mécanique




MAQUETTE §

Résistances
de charge

ARGy

| Disjoncteur

.j —
| —————i



CIRCUIT D’ADJONCTION

les capacités s’ajoutent

les tensions s’ajoutent
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ACQUISITION VIDEO
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ACQUISITION AUDIO
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rendement

+4%

FORME OPTIMALE

rendement: 5,8%

rendement: 5,9%

| rendement: 2,3% |

Les projectiles en aluminium et
en laiton ne se déplacent pas
sous l’action du champ
magnétique




MODELE DE SIMULATION

Inductance  Position |«

Bobine Equation du mouvement




MODELE DE L'INDUCTANCE ) Positon

Inductance

inductance = f(position) ?




CIRCUIT RLC
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EQUATION DU MOUVEMENT

) Courant Position D

g

= U7 cos(en) — cos(a))

Force de Laplace F = ///] -dr AB = /// —J0- By -d7-€;,

Champ magnétique axia B
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MODELE FINAL

du/dt %
v i(t)
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EFFET DE LA POSITION

position




EFFET DE LINTENSITE




COURBE DE VITESSE
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SYNCHRONISATION DU CIRCUIT

rendement
+12%

augmentation de la
capacité
2mFa3F




UTILISATIONS POTENTIELLES




